
มีอะไรใหม่ใน

โซลูชันการวิเคราะห์ขนาดและการควบคุมคุณภาพ

ตรวจวดัชิ�นงานหลายชิ�นโดย
ไมม่ขีอ้มลู CAD ไดอ้ยา่งมี

ประสทิธภิาพมากขึ�น

• โพรบวดั Feature ของชิ�นงานแรก จากนั�นนําสว่นประกอบ Feature ที�วดั
ไดข้องชิ�นงานแรกมาใชเ้ป็นแนวทางในการวดัชิ�นงานตอ่ไปโดยอตัโนมตั ิ

• สแกนชิ�นงานแรก ใชเ้ครื�องมอืแบบโตต้อบสรา้งขอ้มลูการวดัตั �งตน้จากขอ้
มลูพอยตค์ลาวด ์จากนั�นแปลงสว่นประกอบ Feature ที�วดัไวท้ั �งหมดมาเป็น
แนวทางการวดั เพื�อเป็นแนวทางในการสแกน Feature และทําการดงึคา่ 
Feature ที�วดัโดยอตัโนมตัสิาํหรับชิ�นงานตอ่ไป

• นําโมเดล CAD ไปใชใ้นกระบวนการในภายหลงัหากตอ้งการ และ
สรา้งสว่นประกอบ Nominal Feature และ GD&T Control รวมทั �งให ้
PolyWorks|InspectorTM ถา่ยทอดการเปลี�ยนแปลงเหลา่นี�ไปยงัชิ�นงาน
ที�ตรวจวดัทั �งหมด 

ใหแ้นวทางการวดั
Feature และการ Extract ดงึคา่ขอ้มลู

Feature โดยอตัโนมตัโิดยที�ไมม่คีา่
Nominal ของ Feature กาํหนดไว:้



รบัรองการทาํงานรว่มกนัไดใ้นระบบดจิทิลัสาํหรบัการสรา้ง
โมเดล CAD การเพิ�มขอ้มลูคาํส ั�งลงในแบบโมเดล และโซลชูนั
การวดั 3 มติ:ิ

• นําเขา้ประเภทการควบคมุ GD&T ทั �งหมดจากไฟล ์CAD และ 
QIF MBD ดั �งเดมิ เพื�อรับประกนัความสามารถในการทํางานรว่มกบั
กระบวนการของขอ้มลูคําสั�งของผลติภณัฑใ์นระบบดจิทิลั 

• วดัการควบคมุเชงิมติขิองอ็อบเจกตท์ี�วดัดว้ยหวัโพรบหรอืสแกน โดย
ใชอ้ปุกรณท์ี�มคีวามแมน่ยํามากขึ�น เชน่ เกจดจิทิลั และสง่คา่ที�วดัได ้
ไปยงัอ็อบเจกตเ์พื�อใชใ้นการรายงาน 

ใชป้ระโยชนจ์ากฮบัขอ้มลูสากลแบบ
ใหมสํ่าหรับกระบวนการดจิทิลัของคณุ 

ใชป้ระโยชนจ์ากความสามารถในการ
ใชง้านที�เพิ�มขึ�น 

• มพคํ์าคน้หาในกลอ่งโตต้อบ "ตวัเลอืก" เพื�อใหค้น้พบ
ตัวเลอืกที�ตอ้งการไดอ้ยา่งรวดเร็ว 

• ปรับขดีจํากดัสเกลสแีบบไดนามกิในฉาก 3 มติ ิเพื�อ
ใหว้เิคราะหแ์ผนที�สขีองขอ้มลูเร็วขึ�น  

เปลี�ยนลําดบัการวดั CNN CMM 
แบบ 3 แกน ที�ปราศจากการชนกนั
ใหเ้ป็นลําดบัการวดัแบบ 5 แกนที�
ปรับใหเ้หมาะสม โดยการผสานรวม
การเคลื�อนที�แบบ 5 แกนและการวดั
ดว้ยหวัโพรบแบบหวัสมัผัส

ปรับลําดบัการวดัดว้ยหวัโพรบของ 
CNC CMM ใหเ้หมาะกบัหวัโพรบ 
Renishaw PH20   

เรง่ความเร็วในการดงึคา่ขอ้มลู
Feature ในแบตชท์ี�มชี ิ�นงาน

ที�มคีา่เบี�ยงเบนสงู
ใชป้ระโยชนจ์ากเทคโนโลยแีนวทางการวดัของ 

PolyWorks|Inspector 2022 มาทําใหก้ารดงึคา่ขอ้มลูของสว่น
ประกอบ Feature ที�วดัเป็นแบบอตัโนมตัแิละรวดเร็วขึ�นสําหรับชิ�น

งานที�มคีวามเบี�ยงเบนสงูและมคีวามคลา้ยคลงึกนั ดงันี�: 

• ใชก้ลุม่การดงึคา่ขอ้มลู Feature หรอื
การเลอืกดว้ยตนเอง เพื�อใหด้งึคา่ขอ้มลู

สว่นประกอบ Feature ที�วดัของ
ชิ�นงานที�มคีวามเบี�ยงเบนสงูชิ�นแรก

ไดอ้ยา่งน่าเชื�อถอื จากนั�นแปลงสว่น
ประกอบ Feature ที�วดัเหลา่นี�ไปเป็น

แนวทางในการวดั
•  ดงึคา่ขอ้มลูสว่นประกอบ Featureทวีดั
ของชิ�นงานที�มคีวามเบี�ยงเบนสงูชิ�นตอ่
ไปไดอ้ยา่งรวดเร็ว โดยนําแนวทางการ

วดัมาใชเ้ป็นรปูทรงเรขาคณติอา้งองิ

สรา้งรายงานการตรวจวดั
ชิ�นงานแรกแบบอจัฉรยิะ
ภายใน Excel 

เผยแพรร่ายงานการตรวจวดัชิ�นงานแรกตามมาตรฐาน 
AS9102 และ PPAP ไดอ้ยา่งรวดเร็ว โดยการ
วดัชิ�นงานจากการผลติครั �งแรกที�ดําเนนิการใน 
PolyWorks|Inspector 2022 และโอนขอ้มลูผลลพัธ์
ไปยงัเทมเพลต FAIR ที�กําหนดไวใ้น Microsoft 
Excel โดยอตัโนมตั ิ

ใชป้ระโยชนจ์ากการปรบัปรงุดา้นตา่งๆ ที�ชว่ยเพิ�มประสทิธภิาพในการ
ทาํงานใหก้บัผูใ้ชแ้ละทาํใหก้ารเรยีนรูซ้อฟตแ์วรเ์ป็นเรื�องงา่ย เชน่:
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ปรับปรงุประสทิธภิาพการวดัดว้ยหวัโพรบ
ของผูป้ฏบิตังิาน โดยการนําเทคโนโลยี
การแสดงผลแบบความจรงิผสมมาใช ้
รบัแนวทางและขอ้เสนอแนะแบบเป็นภาพ พรอ้มเมนทูี�นําเสนอ
เครื�องมอืการวดัดว้ยหวัโพรบท ั�วไป ดงันี�:

• วดัไดอ้ยา่งถกูตอ้งทกุครั �งที�ทําตามคําแนะนํารปูทรงเรขาคณติและการวดัที�
เป็นแนวทางที�แสดงซอ้นทบัอยูบ่นชิ�นงานที�ตรวจวดั  

• ประเมนิผลลพัธโ์ดยการดภูาพจดุที�ตรวจวดั ผลการวดั 
และคา่ดจิทิลัแบบเรยีลไทม ์

• ใชฟั้งกช์นัการวัดดว้ยหัวโพรบทั�วไปโดยการ
ใชอ้นิเทอรเ์ฟซผูใ้ชท้ี�ใชง้านง่าย  


